
r"' I \...On fro 
and Cybernetics 
VOL. 5 (1976) No. 1 

CONTENTS SPIS TRESCI CO,li;EP)I(AIDfE 

Editorial 

LEWANDOWSKA A.: Controller synthesis for nonlinear plants with conditions on stability 
region 

Synteza regulator6w dla obiekt6w nieliniowych przy warunku na obszar stabilnosci 

Cll:HTe3 peryJUITOpOB .D,JUI HeJU!HeHHhJX CHCTeM rrpH yCJJOBHl!X Ha o6JJaCTb yCTOHqH
BOCTH 

DoLECKI S.: Controlabilite et observabilite des systemes en serie 

Sterowalnosc i obserwowalnosc szeregowych pol~czen uklad6w 

YrrpaBJJl!eMOCTb H Ha6mo.D,aeMOCTb IIOCJie.D,OBaTeJibHhiX COe.!J,HHeHHH CHCTeM 

L LASIECKA I.: Finite difference approximation of optimal control for systems described by 

4 

5 

21 

no'nlinear differential equation with delay 35 

Aproksymacja r6:i:nicowa sterowania optymalnego dla uklad6w opisanych nieliniowy-
mi r6wnaniami r6:i:niczkowymi z op6inieniem 

0 pa3HOCTHOH arrrrpOKCHMai.J,HH OIITI1MaJJbHOrO yrrpaBJieHHl! .!J,Jll! CHCTeM OIIHCbiBae
MbiX HeJIHHeHHbiMH AH$$epeHnHaJlbHb!MH ypaBHeHHl!MH C 3aiia3.D,h!BaHHeM 

NIEMINEN J. : A combination of Heiders' theory and cycle- and path-balance 

R6wnowaga slaba. Pol~czenie teorii Heidera oraz r6wnowagi cyklu i drogi 

Cna6oe paBHOBecne. 06"be.D,HHeHHe TeopHH reH:.D,epa H paBHOBeCHl! !IHKJia H nyTH 

69 


